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Introduccion a Cloud Service

1.1

Introduccidn a Cloud Service

Cloud Service de Robit Sense Systems es una solucion basada en la web para la
supervision de las mediciones de perforacion en roca. Visite https://
www.sensesystems.com para acceder a la aplicacion.

Debera introducir su nombre de usuario y contrasefia para utilizar Cloud Service de
Sense Systems.

Nota: El desarrollo continuo y las actualizaciones del sistema pueden haber
dado lugar a caracteristicas y funciones no descritas en esta version del
manual.

RODIET 3)sicr

fearsedemo Ssercenystona com

Informacién de contacto

Si tiene problemas durante el uso de la aplicacién Cloud Service, contacte con los
especialistas de Robit Plc.

Interfaz de usuario

La pantalla principal de la aplicacién Cloud Service consta de las siguientes funciones y
caracteristicas:
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Introduccion a Cloud Service

LATEST PLANS
e

o AT mrmocmEss comm e

Zona de IU Funciones Zona de IU Funciones

A Regresar a la pantalla |E Usuario actual
principal

B Seleccionar diferentes | F Vista de mapa
visualizaciones

C Ventana Informacién G Controles de mapa
de la empresa

D Documentacion del H Ultimos planes de per-
producto foracion

Vista Sitios

Los sitios de perforacidon se administran en la vista Sitios. Por ejemplo, es posible
adjuntar planes de perforacion para un sitio de perforacion. También puede afadir/quitar
sitios de perforacion de Cloud Service. Para abrir el sitio de perforacién seleccionado,
haga clic sobre su nombre en la vista Sitios.

Vista Recursos

La vista Recursos se utiliza para administrar los recursos disponibles para un sitio de
perforacién. Por ejemplo, es posible afiadir archivos o comentarios relativos a
plataformas de perforacion individuales u otros equipos de un sitio de perforacién. Para
ver el recurso seleccionado, haga clic sobre su nombre en la vista Recursos.

Vista Usuarios

En la vista Usuarios, es posible afiadir o editar usuarios de Cloud Service de Sense
Systems.

Vista Informes

La vista Informes se utiliza para ver la eficiencia de perforacion de un sitio/recurso
seleccionado en un intervalo elegido.

Vista Licencias

La vista Licencias se utiliza para ver la informacién de licencias y registrar tabletas en el
Cloud Service.
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Introduccion a Cloud Service

Manuales

La vista Manuales ofrece acceso en linea a la documentacion del producto de sistemas
Sense.

Ventana Informacion de la empresa

La ventana Informacion de la empresa muestra los Sitios y los Recursos de la empresa
actual.

Vista general de plan de perforacién

En la vista general Plan de perforacién aparece una lista de los planes de perforacion.
Puede visualizar los ultimos planes de perforacién clasificados por estado u hora de
medicion. Para abrir el plan de perforacion seleccionado, haga clic sobre su nombre en
la ventana de la vista general de planes.
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Vista Sitios

Vista Sitios

Para abrir el sitio de perforacion seleccionado, haga clic sobre su nombre en la vista

Sitios.

SITES @

GPS Ste
Reference Ste

= LAST ACTIVITY ¥
1 1 08.09.2017 1321 x
1 1 02102016 18:42 X

La vista Sitios consta de las siguientes funciones y caracteristicas:

SITES / ROBIT

()
== =
Mosdsees G Nocontactiomaton
RESOURCES /15\
‘ Poravaunu 2 J W
PRODUCTION DETAILS fé\
[ Production details J //
LEVELS «© /IS\ ot saned i progess Gcompee |,
A/
Level one @ / m iiih] i
PLANS [® [P
NAME & RESOURCES LAST MODIFIED STATUS REMOVE
GPS Plan & Feature Demo Resource 25.06.2018 12:45 | complete x
Zona de IU Descripcion
A Descripcion, direccion e informacion de contac-
to del sitio
B Recursos utilizados en el sitio (plataformas de
perforacion y otros equipos)
C Detalles de produccién del sitio
D Niveles definidos para el sitio de perforacion,
con los planes de perforacion. Pulse un nivel
para visualizar informacion adicional, como los
planes incluidos en el nivel.
&
La informacién de la vista Sitios se puede editar pulsando el icono Editar. junto a

los campos de informacion.
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Vista Sitios
2.1 Creacion de un sitio nuevo
Procedimiento
1. Para crear un sitio nuevo, haga clic en el icono Sitio nuevo.
A+
AN
2. Introduzca el nombre, la descripcidn, la direccion y la informacién de contacto del
sitio y haga clic en Anadir cuando esté listo.
ADD SITE
Name
Description
Address :
Contact information
El sitio nuevo aparecera en la vista Sitios. Seleccione el sitio para afadirle niveles.
3. Para afnadir un nivel nuevo al sitio, haga clic en el icono Afadir nivel.
-
4. Introduzca un nombre para el nivel y haga clic en Ahadir cuando esté listo.
ADD LEVEL
Name
5. Seleccione el nivel para afadirle planes de perforacion.
6. Para anadir un nuevo plan de perforacion para el nivel, haga clic en el icono Anadir
plan.
7. Introduzca un nombre y la orientacién de brujula para el plan de perforacion y haga
clic en Add (Anadir) cuando esté listo.
ADD PLAN
Name
Heading (in degrees)
Resultados
El nivel y el plan de perforacion nuevos aparecen en la seccidon Niveles de la vista Sitio,
cuando se selecciona el nivel.
8 93 - 002 -
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Vista Sitios

2.2

LEVELS

©

) notstarted (¥ in progress (| complete | O search plans

Imported level &

=]

il v

New level &

PLANS [° @
NAME o RESOURCES
New plan &

LAST MODIFIED
10.10.2018 09:31

STATUS REMOVE
| notstated |

Reference Level

=]

hace clic sobre ellos, si fuera necesario.

Importacion de planes
Procedimiento

1. Seleccione un sitio de perforacion de la vista Sitios.
2. Pulse un nivel para ver el icono Afadir/Importar planes.

3. Haga clic en el icono Importar plan del nivel seleccionado.

ity

Se abrira el Asistente de importacién de plan.

Sugerencia: Puede editar los nombres de jerarquia de ubicacién/nivel/plan si

IMPORT
PLANNED
HOLES

M— Import planned holes

Name {new plan

Heading (in degrees) l 90

Choose file format O-Pitblast

4. Introduzca un nombre y la orientacion de la brujula del plan, seleccione el formato de

archivo que desee utilizar y haga clic en Siguiente.

-

Aparecera una zona para soltar/seleccionar archivos.

5. Arrastre o seleccione un archivo .csv en la zona de archivos.

Si el formato de archivo seleccionado es General CSV, la zona de archivo pasara a

ser una herramienta de eleccion de columna.
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Vista Sitios
g‘&%ﬁ‘é o New plan Import planned holes x
HOLES
File: import_example.csv
I Name v I X (m) v I Y (m) v I Z(m) v I Azimuth v

name Color X Y F4 Status

11 Red 0 0 0 oK

12 Blue 2 0 0 oK

13 Red 4 0 0 OK

-4 Red 6 ] 0 oK

21 Green 0 2 0 OK

2-2 Blue 2 -2 0 FAIL

23 Red K 2 0 OK

24 Green 6 2 0 OK

4 »

Azimuth relative to  Plan direction True north
Delimiter (leave empty for automatic)
File includes header v -
a) Relacione las columnas de datos necesarios y opcionales con las columnas del
archivo.

Columna de datos Descripcién

Nombre El texto breve que se muestra en el orificio.

X (m) La coordenada X del orificio planeado, en metros. La coorde-
nada X va de izquierda a derecha cuando se mira de frente
la onda.

Y (m) La coordenada Y del orificio planeado, en metros. La coorde-
nada Y va de atras hacia delante en la onda.

Z (m) La coordenada Z del orificio planeado, en metros. La coorde-
nada Z va de abajo a arriba.

Acimut Acimut del orificio planeado, en grados. La referencia de aci-
mut puede seleccionarse y esta relacionada con la direccion
frontal de la onda o con el norte auténtico.

Inclinacién Inclinacién del orificio planeado, en grados. 0 grados es rec-
to hacia abajo, 90 grados es longitudinal al acimut.

Longitud (m) Longitud del orificio planeado, en metros.

UUID (opcional) Una ID unica globalmente en formato UUID, que identifica al
orificio. Si procede, se exportara en exportaciones de datos.

Nota: Puede haber mas datos de los necesarios en el archivo; en
este ejemplo, las columnas 'Color' y 'Status' (Estado) no son
utilizadas por Sense Systems.
b) Seleccione los acimuts relacionados con la direccién frontal del plan o el norte
geografico.
10 93 - 002 -
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2.3

Vista Sitios
c) Seleccione el limite entre las columnas del archivo si la detecciéon automatica no
funciona, por el motivo que sea.
d) Seleccione si el archivo contiene una fila de encabezado, que no se debe leer

como fila de datos.
6. Haga clic en el boton Crear plan para finalizar.

El nuevo plan se crea y se incluira en la lista de planes.

LEVELS <

) notstarted (¥ in progress (| complete | O search plans

Imported level &

=]

New level &

PLANS [° P
RESOURCES LAST MODIFIED

10.10.2018 09:31

NAME &
New plan &

STATUS REMOVE
| notstated |

Reference Level

Resultados

El nuevo plan ahora puede verse en Sense Cloud y también se encuentra disponible en

la lista de planes de la tableta Sense.

Qe G 3 2

Example Site / Middle Level / New Plan

DIMENSIONS

6.00m=2.00m

TOTAL DISTANCE DRILLED

0.00m

. B OB
W. W W W

gl da
@ V'V W

Actualizacioén de un plan importado

Acerca de esta tarea
Los planes importados se pueden actualizar si es necesario.

93 - 002 -
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Vista Sitios

Robif

Procedimiento

1. Haga clic en el icono Actualizar plan de la vista de planes.

B
~
v -

)
-

{

2. Importe el archivo de la misma forma que cuando crea un nuevo plan desde un

archivo.

Si el archivo se importa de forma satisfactoria, se abrira un paso de coincidencia.
Sense Cloud hace lo posible por que coincidan los orificios nuevos, actualizados y
planificados con los existentes teniendo en cuenta los uuids, nombres y posiciones.
La pantalla de coincidencia muestra una sugerencia de la forma de gestionar los

datos antiguos.

» hacer coincidir los datos antiguos con los nuevos, sobrescribir los datos de
orificio planeados antiguos con los nuevos, manteniendo otros datos, como las

mediciones o las posiciones GPS intactos

« dejar los datos de orificio planificados como estaban, ignorar los nuevos datos
» eliminar el orificio planificado antiguo y otros datos relacionados.

En el archivo del ejemplo, el orificio A se ha renombrado A2, el orificio F se ha
desplazado y renombrado a F2 y hay un nuevo orificio denominado G.

12
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Vista Sitios
UPDATE THE x
PLAN Choose file format Import file —m
Ch what happens to old data
-~ LEAVE
C: Linking to
OLD DATA
Cc
D: Linking to DELETE
OLD DATA
D OLD DATA
F
E: Linking to
OLD DATA
E
A2: Linking to
OLD DATA
A
F2: Creating
G: Creating

Los enlaces de sugerencias incluyen la mayoria de los datos de los orificios
existentes. F2 y G se crean como nuevos orificios y F se elimina. Sabemos que F
debe ser igual al nuevo F2, por lo que la sugerencia se modifica a mano. Los datos
antiguos se pueden arrastrar y soltar en diferentes zonas.

UPDATE THE x
PLAN Choose file format Import file —m

Choose what happens to old data

C: Linking to

OLD DATA

Cc

D: Linking to DELETE

OLD DATA

D

E: Linking to

OLD DATA

E

A2: Linking to
OLD DATA

A

F2: Linking to

OLD DATA
F

G’ Creatinn

En la imagen anterior, F se mueve para no eliminarlo al estar relacionado con F2.
Cuando finalice la coincidencia, haga clic en el boton Hecho para confirmar los
cambios.
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Vista Sitios

Resultados

La vista del plan se actualiza de inmediato con los nuevos orificios planificados y

actualizados.
’ =
Q a » @ 2 2
Reference Site / New level / Imported
Plan ©
DIMENSIONS

1269mx721m

TOTAL DISTANCE DRILLED

0.00m

CAMERA TILY
0 @ ................ @
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Vista Recursos

Vista Recursos

Para ver el recurso seleccionado, haga clic sobre su nombre en la vista Recursos.

RESOURCES

NAME & MAKE MODEL

Feature Demo Resource Demo Demo

Por ejemplo, es posible afiadir archivos o comentarios relativos a plataformas de
perforacién individuales u otros equipos desde un sitio de perforacion.

RESOURCES / FEATURE DEMO RESOURCE

MAKE MODEL
Demo Demo
INSTALLATION PO
Nonexistent None
RECEIVER ELE RECEIVER SOFTWARE
Air None
CABLE TYPE CABLE LENGTH
Intangible 0
TABLET TYPE TABLET SOFTWARE
FILES &

File description

Cancel

Maximum file size is 10 MB.

No files

93 - 002 -
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Robirt

Vista Usuarios

En la vista Usuarios, es posible afiadir o editar usuarios de Cloud Service de Sense
Systems. Para abrir un usuario existente, haga clic en el nombre de usuario de la vista
Usuarios.

Nota: Solamente los usuarios con privilegios de Administrador pueden crear,
eliminar, editar e importar informacién sobre ubicacion/nivel/plan.

A |
4
Haga clic en el icono Anadir usuario para afiadir nuevos usuarios.

Defina las propiedades del usuario y haga clic en Afadir cuando esté listo.

ADD USER

Username
Name

Fiole
Language
Length Unit

Speed Unit

firstnanse lasiname Gcompany com
Firstrame Lastname:

Drilier

Englah - English

Feot

Feet per minate

Puede definir las siguientes propiedades para cada nuevo usuario:

*  Nombre de usuario (direccion de correo electrénico del usuario)

* Nombre

» Funcion del usuario (Administrador, Direccién, Cargador, Perforador)
» Idioma de la interfaz de usuario

» Unidad de longitud (metros/pies)

» Unidad de velocidad (metros por minuto/pies por minuto)

Las propiedades pueden editarse con posterioridad o los usuarios pueden desactivarse,
en caso necesario.

USERS / FEATURE DEMO

USERN AME

featuredem o @sensesystema com

ROLE

c

WAME

Feature Demo

STATUS

Adminiatrator c

racte m

Posteriormente, cada usuario puede cambiar su contrasefia, la configuracion de idioma y
unidad mediante la seleccidn del nombre de usuario en la esquina superior derecha de la
pantalla principal.

16
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Vista Usuarios

SETTINGS

CHANGE PASSWORD CHANGE LANGUAGE
Change your password by entering your old password and the new passward Choose your language from below.
twice

Engiish - English

CHANGE LENGTH UNIT

“ Choass yaur lengih unitfrom balow.

Meters

EMAIL NOTIFICATIONS

Change

Sedect the notifications you want to receive via email

Completed plans CHANGE SPEED UNIT

Notification frequency:

Choose your speed unit from below.

Meters per minute

93 -002 - 17
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Vista Informes

REPORTS

Drilling Efficiency

Cuando selecciona el informe de eficiencia de perforacion, se mostraran un mapa y un
cuadro de herramientas de busqueda. El cuadro de herramientas de busqueda puede
utilizarse para buscar Sitios 0 Recursos y sus velocidades medias de perforacion en un
intervalo elegido. Si los campos de fecha se dejan en blanco, el informe cubrira sus vidas
utiles enteras. Si solo se buscan sitios, pueden filtrarse para incluir solo aquellos en los
que haya trabajado un determinado recurso.

SEARCH OPTIONS

Sites v
Resources v

Begin date

End date

|

Resource name

Search

Si la perforacion ha tenido lugar entre las horas elegidas, el mapa mostrara todos los
sitios y recursos que han realizado la perforacion.

4 Period: 01.01.2016 - 31.12.2016

Name: Reference Site

Al hacer clic en el icono de un sitio o un recurso, se presentara mas informacion. Las
barras al lado del icono del sitio representan la velocidad media de perforacién en el sitio
en el intervalo elegido. Cuantas mas barras se muestren, mas dificil, es decir, mas lenta,
ha sido la perforacion. El icono del recurso tiene un velocimetro encima que indica la
rapidez con que ha perforado el recurso en el intervalo elegido. Cuanto mas a la derecha
se muestre el puntero, mas rapido ha perforado el recurso.

18
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Vista Licencias

6 Vista Licencias

La vista Licencias se utiliza para ver la informacién de licencias y registrar tabletas en el
Cloud Service.

LICENCES

VALID FROM
Sense S 01.12.2017 31.12.2018

SenseM 10.01.2018 31.01.2018 4+ Register Tablet

6.1 Registro de una tablet

Si el software de medicion de la tablet le pide un codigo de registro, inicie sesion en
htips.//www.sensesystems.com con sus credenciales y vaya a la pestafia Licenses
(Licencias).

PLANS

NOT STARTED W PROGRESS COMPLETE

Vera una lista de licencias. Seleccione una licencia disponible para registrar la tablet
haciendo clic en Register Tablet (Registrar tablet). Si la lista no tiene una licencia
disponible, contacte con el personal de Robit.

LICENCES

TABLET TYPE VALID FROM VALLID UNTIL ¥

Sense S 91122017 EIRFF.L]

Sense M 10012013 3012008

Se abrird una ventana con un codigo de registro.

93 - 002 - 19
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Vista Licencias

TABLET REGISTRATION

REGISTRATION CODE CODE VALID UNTIL
361p9s%uz2Tm 17.01.2018

Register the tablet using the given code. After this dialog is closed, the code is not shown again.

Escriba o copie el codigo en el campo de codigo de registro de la interfaz de usuario del
software de medicion de la tablet. Haga clic en Submit (Enviar) para enviar el cédigo.

L - 0 x
Sense Systems licensing

Not licensed. Get registration cede from your
organization administrator.

361p9s9uz27m Submit

Revise su informacién de licencia en la tablet y haga clic en Proceed (Continuar) para
empezar a utilizar el software.

Robift

Sense Systems licensing

Here's your license.

License |D: s bbb bt cme———
Machine 1D syt - Syl - . -OWem
Valid from: 1.1.2017 2.00

Valid until: 31.12.2018 2.00

Proceed

20 93 -002 -
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Manuales

La vista Manuales ofrece acceso en linea a la documentacion del producto de sistemas
Sense.

MANUALS

CLOUD SENSE S TABLET SENSE M TABLET

PDF PDF PDF

HTML HTML HTML

93 - 002 - 21
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8 Vista Plan de perforacion

En la vista general Plan de perforacién aparece una lista de los planes de perforacion.
Para abrir el plan de perforacion seleccionado, haga clic sobre su nombre en la ventana
de la vista general de planes.

PLANS

NOT STARTED IN PROGRESS COMPLETE

GPS St / Level one / GPS Plan »

rence Site / Reference Level / Reference Plan »

La vista Drilling Plan Plan de perforacion contiene la siguiente informacion:

=,

.

(o3 ®

- T - . . -

Zona de IU Funciones Zona de IU Funciones

A Vista general de plan |D Punto final del orificio
de perforacion

B Ver controles / admi- E Orientacion del plan
nistracion de datos

C Punto inicial del orificio

* VERDE: Datos GPS no disponibles
* ROJO: Localizacion GPS medida

» AZUL: orificio importado

* GRIS: no hay medicion

Nota: Puede cambiar el estado del plan de perforacion haciendo clic en el
botén de estado de la vista general de plan de perforacion. Si cambia el
estado a «Completado», se muestra la fecha en la vista general de plan de
perforacion.

Vista Orificio

Para seleccionar orificios de perforacion individuales, seleccione un orificio de la vista
Plan de perforacion.

22 93 - 002 -



Robif

Vista Plan de perforacién

8.1

GPS SITE [ LEVEL ONE [ GPS PLAN /141

- e

Es posible recibir las siguientes notificaciones acerca de problemas en la medicién del

orificio de perforacion:

Mensaje de error

Descripcion

Acimut poco fiable

La medicion de acimut no es fiable.

Demasiado vertical

El orificio es demasiado vertical para una medi-
cion de acimut precisa.

Averia en el acelerémetro

Los datos de aceleracion estan dafados.

Rotaciones demasiado rapidas

Rotaciones demasiado rapidas durante la medi-
cion del orificio de perforacion.

Estas notificaciones también se incluyen en los informes de orificios de perforacion

exportados.

Exportacién de informes de orificios de perforacion

Acerca de esta tarea

Los informes de los orificios de perforacion pueden exportarse a archivos .pdf con Sense

Cloud.

93 - 002 -
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Vista Plan de perforacién

Procedimiento

1. Vaya a la vista Plan Sites (Sitios) [seleccione sitio][seleccione nivel][seleccione plan].
Elija el icono PDF export (Exportacién a PDF) para abrir el Export Wizard (Asistente
de exportacion).

nObi ‘ g;;‘ts:ms

a « DS 2
A
Reference Site / Reference Level . 5% "%
Reference Plan Create PDF
Report.

DIMENSIONS
400m x400m
TOTAL DISTANCE DRILLED
2390 m
DRILLING SPEED ON AVERAGE
0.76 m / min
RESOURCES

2. Seleccione los orificios que se incluiran en el informe de orificios de perforacion y
haga clic en el icono Proceed (Continuar) para crear el informe.

&

Resultados

Se crea el informe de orificios de perforacion.

8.2 Exportaciéon de planes

Acerca de esta tarea

El Asistente de exportacion se utiliza para gestionar las configuraciones de las
exportaciones CSV. Una configuracién contiene las columnas exportadas, su orden y el
separador, asi como informacién sobre si el plan completo se exporta al mismo archivo,
o la informacién de cada orificio de perforacion en su propio archivo. Si los orificios de
perforacién se dividen en sus propios archivos, el archivo exportado es un zip que
contiene todos los archivos de perforacion.
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Procedimiento

1. Vaya a la vista Plan Sitios [seleccione sitio][seleccione nivel][seleccione plan]. Haga
clic en el icono Exportar a archivo(s) CSV para abrir el Export Wizard (Asistente de

exportacion).

Robit ., S#ss  Mescurces  Users  Meports  Tablets Bach o sdmunintraton Mot Adme

2. Seleccione un formato de exportacion especifico del sistema o haga clic en Nueva
configuracién para crear una nueva configuracion de exportacion.

EXPORT x

O-Pitblast

a
]
F

QuamyX

SAVED CONFIGURATIONS

New configuration

El asistente le pedira toda la informacion necesaria para la configuracion y
finalmente presentara una vista previa de los datos que exportaria esta
configuracion.

93 - 002 -
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a) Seleccione los datos que se deben incluir en el informe.

EXPORT (B3 column order — CSV — Preview x
™ Hote '
« Pattern UUID « Hole Name « Azimuth
¥ Pattern Name # Note ¥ Relative Azimuth
“ Pattem Heading “ Hole UUID “ Inclination
« Planned Hole Heading « Position

¥ Local collar X
¥ Local collar Y
¥ Local collar Z
¥ GNSS latitude
¥ GNSS longitude
¥ GNSS altitude

->

b) Seleccione el orden de las columnas del informe.

WIZARD Data Column order csv Preview

ORDER COLUMN
Patern UUID

1

2 Patien Name

3 Patier Heaing

4 Hole Name

5 Note

6 Hole UUID
PlannedHole Heading

8 Local collarX

° Local collar Y

10 Local collarZ

1 GNSS latituce

12 GNSS longitude

13 GNSS altituce

14 Azimuth

15 Relative Azimuth

16 Inciination

17 Positon

«| =

c) Seleccione el caracter separador y el nUmero de archivos exportados.

EXPORT i x
Ay Daa Column order —{[EN— Preview

cHooSE sEPARATOR cHoose TorFLEs
® Semicolon (;) © One file for whole plan
Comma () Each hole to its own file

«| =

d) Introduzca un nombre para la configuracién y haga clic en el botén Guardar.

LXPORT = — — _m x
Yatimp | OWe Columwn oroer =

LA L AT K FRAME 0PN TE 06 FULID  MOLFPCUTIOME 0% FROUTIONT MO8 FPO!

e

El asistente le preguntara si desea exportar un archivo con la nueva configuracion.

Resultados

Ahora se guarda la configuracion. Para utilizarla haga clic en el botén Exportar al lado de
su nombre. Ahora es visible la configuracion y puede ser utilizada por cualquier persona
de su misma empresa.

26 93 - 002 -



Robif

Vista Plan de perforacién

8.2.1

EXPORT »

AT EoR L SO

Interpretacion de datos

El formato de archivo CSV no tiene ninguna jerarquia, pero los datos exportados son
jerarquicos en tres niveles (Terreno, Perforacion, Medicion). Esto significa que los datos
de los niveles superiores estaran duplicados. Por ejemplo, si un orificio de perforaciéon
tiene cinco mediciones, cada medicion estara en su propia linea, y la informacién del
orificio de perforacion se repetira en todas las lineas. De la misma manera, la
informacion del terreno sera la misma en cada linea del archivo exportado.

El acimut y la inclinacién definen la direccion del orificio de perforacion en la posicion
dada. Solo se conocen las direcciones de los orificios en las posiciones medidas, no las
formas reales. La forma se estima a partir de las direcciones mediante la integracion
numérica. El sistema Sense asume que entre las posiciones de medicion, el orificio se
curva suave y uniformemente desde la direccion medida anterior a la siguiente.

Las posiciones GNSS de la misma exportacion se indican siempre en la misma
proyeccion UTM, aunque se desconoce la proyeccion exacta. Esto significa que un solo
archivo no conoce la posicion del orificio en la Tierra.

Los datos de la posicion GNSS y de la posicion del collar local pueden entrar en conflicto
si ambos estan disponibles.

Tabla 1: Especificacion de datos de exportacion CSV de Sense Systems

Datos del terreno

uulID ID Unica globalmente en formato UUID.
Nombre Nombre del patrén.
Orientacion Orientacion de brujula del patrén, en grados.

Datos del orificio

uulID ID unica globalmente en formato UUID.
Nombre Nombre del orificio.
Nota Nota adjunta al orificio.

Orientacion planificada

El acimut planificado del orificio como orienta-
cion de la brujula, calculado con la configura-
cion de direccion de la plataforma de perfora-
cion. No aplicable a Sense M.

Collar local X

Posicién inicial de izquierda a derecha del orifi-
cio en las coordenadas locales del terreno, en
metros. Los valores aumentan de izquierda a
derecha.

Collar local Y

Posicidn inicial de delante hacia atras del orifi-
cio en las coordenadas locales del terreno, en
metros. Los valores aumentan de delante hacia
atras.

Collar local Z

Posicion inicial de arriba hacia abajo del orificio
en las coordenadas locales del terreno, en me-
tros. Los valores aumentan de abajo hacia arri-
ba. Puede ser desconocida.
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Datos del orificio

Norte GNSS Norte de posicion inicial del orificio en un pro-
yecto UTM. Puede ser desconocida.
Este GNSS Este de posicion inicial del orificio en un proyec-

to UTM. Puede ser desconocida.

Elevacion GNSS

Elevacién de posicion inicial del orificio en un
proyecto UTM. Puede ser desconocida.

Datos de mediciéon

Acimut

Direccion del orificio en el punto de medicion,
en grados, como orientacion de la brujula.

Acimut relativo

Diferencia entre las columnas Acimut y Orienta-
cion planificada del orificio. No procede cuando
no hay Orientacién planificada.

Inclinacion La cantidad de inclinacion del orificio hacia el
acimut en el punto de medicién, en grados. 0°
es recto hacia abajo, 90° es longitudinal al aci-
mut.

Posicion La posicion del punto de medicidn, en metros.

Medida longitudinalmente al orificio desde su
punto inicial.

Importacion de posiciones GPS

Acerca de esta tarea

Con Sense Cloud es posible importar datos de posicion GPS para los orificios de

perforacion.

28
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Procedimiento

1.
clic en el icono (Importaciéon GPS debajo del icono

Vaya a la vista Plan Sitios [seleccione sitio][seleccione nivel][seleccione plan]. Haga

de importacion.

®

QQ )

d]
Reference Site / Reference :

Lo
Reference Flan

DIMENSIONS

4.00m = 4.00m

TOTAL DISTANCE DRILLED
23.90m

DRILLING SPEED ON AVERAGE
0.81 m/ min

RESOURCES

Demo Resource

Se abre una ventana de importacién con una zona
desplegable para elegir el formato de archivo.

para soltar archivos y un menu

2. Arrastre y suelte o seleccione un archivo en la zona de soltado de archivos.

GPS POSITIONS

CHOOSE FILE FORMAT

Choose file

+ Copy

Seleccione el formato de archivo (o el sistema de o
el botén Importar posiciones GPS.

rigen) del archivo y haga clic en

GPS POSITIONS

File: leicagps.vml Clear

CHOOSE FILE FORMAT |

Leica Geosystems iCon

Import GPS positions ‘

Por el momento, la caracteristica de importacion GPS acepta cuatro formatos
diferentes de archivo: Leica Geosystems iCon, Leica Rover, Sandvik SanRemo y
Atlas Copco Surface Manager. Los archivos Leica Geosystems iCon y Sandvik
SanRemo utilizan una estricta coincidencia de sello de tiempo y Atlas Copco Surface
Manager utiliza la coincidencia de nombre. Leica Rover utiliza la coincidencia de

orden temporal.

Nota: Las posiciones GPS importadas pueden eliminarse desde la
misma ventana de importacion mediante el uso del icono de la papelera.

Resultados

Si no hay errores en el archivo importado, la ventana se cierra. Un nuevo icono se
encuentra disponible en la barra de herramientas para cambiar entre las posiciones
locales anteriores y las posiciones GPS importadas. Al hacer clic en el botén de cambio,
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apareceran las posiciones GPS de los orificios en el plan. Las dimensiones del plan
también se actualizan en base al modo cambiado.

Q@ ::l:]@. 2 2,

Reference Site / Reference Level
Reference Plan

DIMENSIONS =]
4.00m=4.00m

TOTAL DISTANCE DRILLED e
2390m
DRILLING SPEED ON AVERAGE

0.81 m/min

]

£

[

Nota: Siintenta importar mas posiciones en un plan que ya tiene datos GPS,
se le preguntara si desea sobrescribir los datos antiguos.

Coincidencia de importacion GPS de Sense Systems

Hay tres modos en que las localizaciones iniciales coinciden con los orificios Sense:
coincidencia de sello de tiempo estricta, coincidencia de orden temporal y coincidencia
de nombre.

La coincidencia del sello de tiempo estricta consulta los datos importados en orden y
hace corresponder el sello de tiempo de cada posicidn con el orificio Sense que tiene el
sello de tiempo mas cercano, pero no mas lejos de 5 minutos, y no tiene datos anteriores
de posicion GPS. Si no hay orificios Sense sin posicién con sellos de tiempo a 5 minutos
de la posicién importada, la posicion se descarta.

Todos los orificios Sense del plan deben tener datos de posicion adjuntos con la
coincidencia de sello de tiempo, o la importacién falla. No obstante, puede haber mas
posiciones GPS en el archivo importado que orificios Sense en el plan, en cuyo caso
algunas de las posiciones importadas no coincidiran con ningun orificio.

La coincidencia de orden temporal ordena los sellos de tiempo de los orificios Sense
en el plan y las posiciones en el archivo importado en orden. Posteriormente, la
coincidencia se obtiene mediante indice (primero con primero, segundo con

segundo, ...). La coincidencia de orden temporal requiere que haya exactamente la
misma cantidad de orificios en el plan y posiciones en el archivo.

La coincidencia de nombre combina las posiciones de los orificios por nombre. La
coincidencia de nombre no requiere que haya datos GPS para todos los orificios.
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